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注：整体表面硬质氧化处理，硬度HV500以上.

夹爪基本参数
1.外形尺寸：144*172*119（不带接近开关状态）
2.夹持直径范围：4mm~160(双作用：可内撑和外夹）
3.双缸驱动缸径：Ф40mm*2（2513.3mm^2)，
4.夹持力（输入气压为0.4MPa~0.88MPa时）：
   打开：799.37N（81.56kg)至1598.7N（163kg)
   闭合：799.37N（81.56kg)至1598.7N（163kg)
5.气管类型：外置（客户如需内置可以提前联系我司）
6.开闭时间：0.1Sec
7.使用气压：0.4~0.8Mpa
8.使用温度：-5℃~60℃
9.重量：4.5kg.
10.专利结构，仿冒必究。
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